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1. Dans son clbre livre "Linear Groups" [1], L.E. Dickson a
introduit un certain polyn6me bilinaire D(u) dfini par les coefficients
de la matrice correspondant k une transformation symplectique u
dfinie sur un corps de caractristique 2, et il a montr qu’il existe un
sous-groupe du groupe symplectique laissant invariante la valeur de
D(u). Nous ne savons pas le fond de sa consideration de D(u).
Quarante ans aprs, C. Arf a introduit le pseudo-discriminant (Q)
associ une forme quadratique Q et il a montr qu’ une classe
d’quivalence de formes quadratiques non dgnres et non dfectives,
correspond un pseudo-discriminant modulo p(K) off p(K) dsigne
l’ensemble des lments de K* ayant la forme p(a)=a+a, a eK*.
Plus prcisment, si Q est une forme quadratique transforme de Q
par une transformation symplectique u, on a la relation (Q)=_z(Q)
(mod p(K)) [2]. En utilisant l’algbre de Clifford, J. Dieudonn a
montr dans [4] que cette relation peut tre crite sous la forme

( 1 ) z/(Q) z/(Q) + p(D(u)).
Ce 2air montre que D(u) joue un rSle important darts les recherches du
groupe orthogonal et de la classe d’quivalence de ormes quadratiques.
Dans ce travail nous tudions les proprits de D(u) dans le groupe
des similitudes orthogonales.

2. Soient K un corps commutatif de caractristique 2 et E un
espace vectoriel droite sur K de dimension paire 2m. Soit Q une
forme quadratique sur E"
( 2 Q(xo:+ y):Q(x)tx+Q(y)+f(x, y)oztg, x, y E; o:, K,
oh f est une orme bilinaire alterne sur EE. Dsignons par

GS(f), S(f), GO(Q) et O(Q) (ou simplement, par GS, S, GO
et O), le groupe des similitudes symplectiques, le groupe symplectique,
le groupe des similitudes orthogonales et le groupe orthogonal. Une
fois pour toutes, nous fixons une forme quadratique non dgnre et
non dfective sur E. Par consequent, nous entendons la base sym-
plectique, les groupes GS, S etc., toujours dfinis par rapport k la
forme f dtermine entirement par Q. On trouve les dfinitions et
les notions dans [5].
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