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SUR UN THI ORE:ME DE M. POINCARI , RELATIVEMEblT AU 
MOUVEMENT D'UN SOLIDE PESANT 

PAR 

ED. HUSSON 
~, RENNES. 

Introduction. 

1. Parmi les r6sultats remarquables obtenus par M. POINCAR~ ~ l'aide des 
solutions p6riodiques des 6quations de la dynamique se trouve le suivant: 

Pour qu'il existe, dans le mouvement d'un corps solide pesant autour d'un 
point /ixe, une intdgrale premiJre algdbrique ne se rJduisant 19as ~ une combinaison 
des intggrales classiques, il est ndcessaire que l'ellipso'ide d'inertie relati] au point de 
suspension soit de rgvolution. 

La d6monstration de M. POINaARr suppose que le produit ~ du poids du 
corps solide par la distance du centre de gravit6 au point de suspension est tr~s 
petite; cependant on l'4tend de suite s routes les valeurs de ~. 

La position du solide 6rant d6finie par le syst~me diff6rentiel d'EuL~,R s 

l'aide des variables habituelles p, q, r, 7, 7', 7", si on remplace 7, 7', 7 r', par 

~7, k k rt, ~, 7', ~ 7 le syst~me diff6rentiel n'est pas att6r6 et il d4pend du param~tre 

k qui s'est simplement substitu6 k la constante ~. 
Si le syst~me diff6rentiel initial admet, pour une valeur num6rique par- 

tieuli~re de ~, une int6grale alg~brique, le syst~me transform6 admettra  une 
int4grale alg6brique pour toutes les valeurs de k et en particulier pour k assez 
petit, or pour k assez petit ]a d6monstration de M. POINCAR~ est applicable. 

L'extension pr6c~dente est au contraire impossible, en g6n4ral, si les int6- 
grales premieres envisag6es sont simplement uniformes au lieu d 'etre alg6briques. 

2. Je me propose d'indiquer, pour le th6or~,me rappeM, une d6monstration 
ind4pendante de celle de M. POINCAR~,. 


