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Introduction. Notations et énoncés des théorémes.
1. Soient, pour #>1, %, ..., Zx les n coordonnées d'un point général de
I'espace S, py, . . ., pr leurs dérivées par rapport & un paramétre z. Alors, les 2%

grandeurs x,, p, sont les coordonnées d'un élément de ligne dans S, les p, sont
en particulier les coordonnées (homogeénes) de direction.

Dans le présent mémoire nous considérons les transformations

(1) Yo =Y (X1, - - o Ty, D1y - - - Pn)s y=1,...,mn,

ot les ¥, sont homogénes de dimension o en py, . . ., pn, jouissant de la propriété
suivante:



