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1, I n t r o d u c t i o n  

Nous d6veloppons dans  l 'ouvrage actuel  quelques probl~mes dans  la th6orie des 

systbmes dynamiques ;  dans  la majeure  par t ie  no t re  po in t  de vue est topologique. 

P o u r t a n t  dans la section 13 nous pr6sentons,  dans  des hypothbses m6triques,  certains 

r6sul tats  ergodiques, sans supposi t ion de l 'exis tcnce d ' une  mesure invar iante .  

Nous t i rons pa t t i  des m6thodes topologiques, que M. Denjoy  ava i t  in t rodui tes ,  

avec r a n t  de succbs, dans  l ' ana lyse  ma th~ma t ique ;  nous renvoyons h son livre (D) [1]. 

Nous supposons que l 'espace D de m o u v e m e n t  est situ6 dans l 'espace euclidien 

U, (h r dimensions).  On consid~re u n  groupe continu de trans/ormations F (M, t) ( = M') ,  

M, M '  repr6sentant  des points  dans  D et t 6 tan t  un  param~tre  cont inu,  - ~ < t < + ~ :  

F ( M , O ) = M ,  F ( F ( M , v ) , t ) = F ( M , t + v ) ;  

ou bien on considbre u n  groupe discret de trans/ormations 

F (M, n) = M Enl (n entier),  


