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1. Introduction

Nous développons dans l'ouvrage actuel quelques problémes dans la théorie des

systémes dynamiques; dans la majeure partie notre point de vue est topologique.

Pourtant dans la section 13 nous présentons, dans des hypothéses métriques, certains

résultats ergodiques, sans supposition de l'existence d’une mesure invariante.

Nous tirons parti des méthodes topologiques, que M. Denjoy avait introduites,

avec tant de succes, dans l'analyse mathématique; nous renvoyons & son livre (D) [1].

Nous supposons que l'espace D de mouvement est situé dans l’espace euclidien

U, (& r dimensions). On considére un groupe continu de transformations F (M, 1) (= M'),

M, M' représentant des points dans D et ¢ étant un paramétre continu, — co <t < 4 co:

FM,0)=M, F(F(M,1),t)=F(M,t+17);

ou bien on considére un groupe discret de transformations

F(M,n)=M"™ (n entier).



