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Einleitung,

In den allgemeinen metrischen Riumen sowie auch in den allgemeinen affin-
zusammenhingenden Mannigfaltigkeiten von Linienelementen spielt das invariante
Differential von Vektoren und Tensoren eine grosse Rolle. In dem »-dimensionalen

Pinslerschen Raum R, in dem also durch die Funktion
ds = F(x,dx)

(x bedeutet die Mannigfaltigkeit von z!, z%, ..., 2" ¢benso dz die von da', da?,
.., dx") ein Entfernungsmass definiert ist, hat E. Cartan' das invariante Dif-

ferential eines Vektors & in der Form:
(1) DE =dF + O;Ikg-?'da':k+ r;lkgfdxk

angegeben. Dabei erweiterte er den n-dimensionalen Punktrauvm R,, der auf die
Koordinaten «', ..., 2" bezogen war, zu einer (27 — 1)-dimensionalen Linienele-
mentmannigfaltigkeit &, indem er zu jedem Punkt z', 2%, ..., 2" simtliche hin-
durchgehende Richtungen &', 4%, ..., 4" hinzugefiigt hatte. Ein Linienelement soll
im folgenden kurz wit (x, ) bezeichnet werden. Simtliche Grossen des & —
z. B. die Ofk und die I, in (1) — sind also Funktionen der Linienelemente. In
der Formel (1) ist es wesentlich, dass D& in da’ und d4* linear ist. Die Cj;
und I7, sind natiirlich Funktionen des metrischen Grundtensors:
1 0*F*
I =L 0w 0t

! vgl. [1]. Literaturverzeichnis am Ende.



